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Guia rapida de Whiz 2021.01

Introduccién

Este documento contiene informacion sobre el uso diario de la Maquina. Por favor, lea y entienda el
contenido del Manual de Operaciones de Whiz antes de usar la Maquina. La ultima versién de este
documento y el Manual de Operaciones de Whiz se pueden encontrar en «help.meetwhiz.com».

1. Nombres de las piezas
Parte frontal/lateral Parte posterior
A \1 >

m Camara 2D/3D

(sensor) m Filtro HEPA

(interior de la cubierta)

m Depésito de polvo (e——— m Interruptor principal

m Soporte del biper

m Sensor lidar de la bateria)

l;— ® Bateria (en el compartimento

m Boton de parada .
/ de emergencia m Sensor anticaidas
R m Pantalla tactil “ \
F\ﬂ\\\ e ] “D\
® Botdn del modo de

™~ m Cepillo
potencia max.

\\
o———~—— m Bandeja del depdsit
//gw = Volante ﬁ/ m Bandeja del depdsito

B Botdn de inicio/parada de

i m Boton de
impieza autonoma encendido/,ap_agado
m Botoén de encendido/apagado de la aspiradora de la bateria interna

2. Antes de registrar una ruta de limpieza
|

Antes de registrar una ruta de limpieza en la maquina,
coloque el Cédigo de ubicacion de inicio (CUI) en la
ubicacion permanente en la que deba empezar/acabar la
limpieza auténoma (lugar plano frente a una pared o un
pilar).

Si es necesario mover el CUI, coléquelo en la misma
ubicacion siempre que la maquina funcione de forma
autébnoma. Tenga en cuenta que es posible que la limpieza
no se efectue de forma correcta si el CUI no se coloca
debidamente.
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Tire del volante hacia arriba
hasta llegar a la junta e
incline el volante para
bloquearlo en su sitio
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Mueva la maquina al Cadigo
de ubicacion de inicio

Toque “ENSENAR”

|1:04AM‘ R o ‘ (=) 100%

ENSENAR
LIMPIAR

& AJUSTES

Escanee el Codigo de
ubicacién de inicio

1|:5&AM‘ .‘E)mms

e
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Si se muestra un error en un recuadro
rojo, ajuste la distancia de la maquina y
del codigo y vuelva a escanearlo

Pulse el boton de
encendido/apagado de la
aspiradora

- Utilice los modos de limpieza (modo
normal/modo de potencia max.) en funcién
de las condiciones del suelo.

- El cambio entre los dos modos de limpieza
se replicara durante la limpieza auténoma.

Efectue la limpieza de toda
la ruta que desee registrar

@ Hacer una pausa durante el registro
no afectara a la limpieza cuando se
lleve a cabo de forma autdnoma.
Limpie a su propio ritmo.

@ Los movimientos de
retroceso no se
reconoceran como una ruta
de limpieza.

3. Registro de una ruta de limpieza

Pulse el interruptor principal
para encenderla (1)

Seleccione “+” para crear
una nueva ruta

11:37 AM ‘ [oc NI ‘ () 100%

Elija una Caia para salvar

ENSENAR: No. 1

4@ VOLVER

Pueden guardarse seis rutas de limpieza
para cada Codigo de ubicacion de inicio.

Una vez completada la
limpieza, pulse el botén de
encendido/apagado de la
aspiradora y desactive el
modo de limpieza

Toque “Guardar ruta” y
escanee el CUIl de nuevo

11:58 AM ‘ R

ESCANEA EL CODIGO DE INICIO

o ‘ (= 100%

B
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Guardar la ruta de limpieza tardara la
mitad de tiempo de lo que haya durado
el registro.
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Carga de la bateria

Extraiga la bateria de la maquina y carguela en el cargador.
Se necesitan unas 4 horas para recargar completamente la bateria.
La bateria funciona durante aproximadamente 3 horas cuando se limpia en modo normal.

1. Abra la puerta de la bateria 2. Pulse el bloqueo de la bateria

Tire de la parte inferior izquierda de la Pulse el bloqueo de la bateria con el
puerta de la bateria hacia usted. pulgar derecho.

3. Extraiga la bateria a mitad, en direccion hacia usted

Tire de la bateria hacia usted mientras libera el pulgar
del cierre.

Tenga cuidado de no dejar que su pulgar quede
atrapado.

>

6. Inserte la bateria en la compartimento de la bateria

Una vez que la bateria se inserta correctamente,
el cierre en el compartimento de la bateria se
bloqueara con un clic.

4. Retire la bateria de la maquina 5. Inserte la bateria en el cargador

Sujete las asas con ambas manos
cuando extraiga la bateria.

La luz del estado de carga parpadea
en naranja.

Luz del estado

de carga

@  Ca -
*Una vez que la bateria
se haya cargado, la luz

del estado de carga
parpadea en verde.

4. Realizacién de una limpieza autbnoma

Seleccione una ruta de limpieza para llevar a cabo la limpieza auténoma. Elija un momento en
el que haya pocas personas y objetos alrededor del area de limpieza. Por motivos de seguridad,
la maquina funcionara ligeramente alejada de la pared. Cuando limpie areas cercanas a
paredes, hagalo manualmente.

>

Seleccione la ruta de

Toque “LIMPIAR”

11:04 AM ‘ al & ‘ (=) 1007
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LIMPIAR

ENSENAR

& AJUSTES

Escanee el Codigo de
ubicacién de inicio

11:58 AM ‘ J & ‘ () 100%
ESCANEA EL CODIGO DE INICIO
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Si se muestra un error en un recuadro
rojo, ajuste la distancia de la maquina y
del cédigo y vuelva a escanearlo.

Guarde el volante

Sujete el volante con ambas manos y
levantelo hacia delante en angulo. A
continuacién, empujelo hasta su
posicion original.

Pulse el botén de
inicio/parada de limpieza
auténoma

’ ] \
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- Retire el biper de la maquina y llévelo
encima durante la limpieza autonoma.

- Una vez completada la limpieza, la
maquina volvera al Cédigo de ubicacion de
inicio y el biper notificara al operador de
que la limpieza ha finalizado

limpieza

LIMPIAR: No. 1 1233pM | Ol @ | @)oo

Seleccidne el area que quiere limpiar

Toque “ACEPTAR”

12:01 PM‘ R o ‘ (@) 100%

v LIMPIEZA FINALIZA
:00:40 / 00:06:13

LIMPIAR: NO 1| A

ACEPTAR

Las rutas en las que se ha completado
la limpieza se muestran en azul y las
rutas en las que no se ha completado
la limpieza se muestran en blanco.
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5. Mantenimiento de la maquina [Todos los dias/todas las semanas]

Bolsa

(¥) Sustituir cada 9 horas aprox.

Si se muestra un mensaje de error para avisar de que la bolsa esta llena, cambiela por una nueva.
El periodo de sustitucion recomendado es aproximadamente cada 9 horas (3 horas al dia, 3 dias a

la semana).

1. Abra el depésito de polvo

Tire del asa de acceso al depdsito de
polvo hacia abajo y hacia usted para
retirar la tapa del deposito de polvo.

4. Presione con firmeza para
introducirla

Alinee el puerto de aspiracion y la hoja de
sujecion con la abertura e inserte a presion
la hoja en el lado derecho.

Bandeja del depésito

Deseche la suciedad en la
bandeja del depdsito.

* Es posible lavar la bandeja con
agua.
Asegurese de que la bandeja esté
completamente seca antes de
volver a colocarla en la maquina.

Elimine la suciedad o
el cabello atrapado
segun sea necesario.

2. Retire la bolsa

Extraiga la hoja de sujecion y retire la
bolsa usada de la maquina.

=

5. Compruebe que el pasador del
depdsito de polvo quede flotante
Si la bolsa esta correctamente colocada,
el pasador del depdsito de polvo quedara
flotante. Compruebe si esta flotante y
cierre la tapa del depdsito de polvo.

< E\@ E
T
Cepillo

microfibra.

(L 1

Sensores

Si los sensores estan
sucios, limpie con cuidado
la superficie con el pafio de

°]— Sensor lidar
o

e——— Sensor anticaidas

3.Enganchela al pasador del
depésito de polvo

Asegurese de que el lado de la bolsa que
se muestra en la ilustracion esté orientado
hacia arriba y fijela en la maquina.

Boton de
encendido/apagado
de la bateria interna

Compruebe que el botén
de encendido/apagado de
la bateria interna esté
apagado.

d[f | let— Cémara 2D/3D
- (sensor)

Cepillo

= Silas cerdas del

) | cepillo se estan
acortando, cambielo
por uno nuevo.
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Filtro HEPA

Si el filtro HEPA esta sucio,
cambielo por un filtro nuevo.
No lo lave con agua.



7. Parada de la maquina durante la limpieza autébnoma

La maquina se detiene cuando abandona la ruta de limpieza o cuando detecta un obstaculo.
Compruebe el entorno que recorre la maquina y muévala a una ubicacion adecuada segun
corresponda.

Si se muestra una pantalla de error, siga las instrucciones en la pantalla tactil y toque X en la esquina
superior derecha.

Cierre las cortinas para bloquear | Ajuste la luminosidad de una Limpie los sensores con el paino
la luz solar zona con luces o luces LED de microfibra incluido

7 | [st— Camara 2D/3D

(sensor)

e=——— Sensor lidar

Si se produce varias veces un error| Cuando la maquina abandone la | Si hay un cambio en la

en zonas con objetos reflectantes | ruta de limpieza, siga las disposicion después de registrar
como puertas automaticas, evite instrucciones de la pantalla la ruta de limpieza, recree la
dichas zonas y registre una nueva rTTTTE— disposicion original

ruta de Ilmpleza ROBOT FUERA DE RUTA Registrq de una Bealizacién (':Ie una
ruta de limpieza limpieza autonoma
Puertas r "
automaticas Cristales de "bﬂ;
ventanas h-

1. Sigue la flecha y empuje el robot hacia el camino rojo.
2. Cuando correcta, el camino se volvera blanco.
3. Pulse el botén azul para reanudar.

Vuelva a colocar la maquina en la ruta
de limpieza y pulse el boton de
inicio/parada de limpieza auténoma. Si resulta complicado recrear la

disposicion original, registre una nueva
ruta de limpieza.

8. Solucién de problemas

Si se produce algun problema que no sepa solucionar o si la maquina no funciona
correctamente, reinicie la maquina.

Apague el interruptor principal

Compruebe que el botdn de encendido/apagado de la bateria interna esté apagado
Retire la bateria de la maquina

Espere 30 segundos

Inserte la bateria en la maquina

Encienda el interruptor principal

IS ol A

Si el problema no se soluciona tras el reinicio, pongase en contacto con el servicio de atencion al
cliente que le indique su distribuidor local.
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